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１． 概要（Summary） 
 昆虫は 6本脚を巧みに利用して歩行を形成している．ア

リのような小型の昆虫は 6 本脚に加わる足裏反力をうまく

制御することで，重心の振動少なく歩行を形成していると

考えられる．歩行時の足裏反力を評価するためにフォー

スプレートを試作し，試作したプレート上をアリが歩行した

際の力を計測し，その重心の振動を評価した． 
 
２．実験（Experimental） 
【利用した主な装置】 
 ・高速大面積電子線描画装置 
 ・マスク・ウエーハ自動現像装置群 
 ・ステルスダイサー 
【実験方法】 
 フォースプレートの製作において，ナノテクプラットフォ

ームが有する電子線描画装置とマスク・ウエーハ自動現

像装置群を用いて製作した EB 描画マスクを用いた． 
 フォースプレートはプレートと支える 4 か所のビームから

構成される．ビームの付け根にはピエゾ抵抗が形成され

ており，変形によって抵抗値が変化する．試作したフォー

スプレートに対して力を加えた際の抵抗値変化を計測し

校正した． 
 
３．結果と考察（Results and Discussion） 
 試作・校正したフォースプレートをチャンバに組み込み，

アリがプレート上を歩行するような実験セットアップを製作

した．フォースプレートの信号と同期して，歩行時の運動

を高速度カメラで撮影した．計測した結果，アリの歩行時

には足裏反力の振動がほとんどないことが分かった． 
 
４．その他・特記事項（Others） 
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